EV-MOBILITY

MOVILIDAD ELECTRICA

Electric Buses In Paraguay

Fabricacion y Ensamble de Buses 100% Electrico



L empresd
EV-MOBILITY S.A.

Mision

Ser una empresa referente en el sector de la
movilidad sostenible, que se distinga por la
calidad y tecnologia aplicada en sus
productos, creando valor, contribuyendo de
forma positiva a la sociedad.

Vision

Investigar, desarrollar y comercializar
constantemente tecnologias que traigan
beneficios a nuestros clientes y al medio
ambiente.
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Una fuerza impulsora

Perfil

EV- MOBILITY S.A. es una empresa que
fabrica, ensambla, diseila vehiculos con
electronica de potencia, sistema de control de
baja y alta tension adecuados para los
mercados automotrices, comercial, fuera de
carretera, maritimo, ferroviarios, automovilistico
y vehiculos recreativos 100% eléctricos.

Nuestros
valores

Nuestra mision y vision se basan en valores
fundamentales incrustados en el corazon de
nuestra cultura corporativa:

« Emprender con rigor y flexibilidad.
« Compromiso con el desempeno.
* Inteligencia de mercado.

« Colaboracion.
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Nuestro equipo, TU ventaja

¢Quiénes somos?

José Carlos Ramirez.
CEO de EV-MOBILITY S.A.
Impulsador de ideas.

Jorge Vazquez. : Sl o
o enElectio Equipo Multidisciplinario:
EXpertO en programaci(')n. e Generador de ideas.

« Conocimiento técnico.

Viviana Ramirez. : : e
 Gestiones Interinstitucionales.

Magister.

Comercio Internacional. » Versatil.
* Proactivo.
Emilce Sosa. : /
darkeingyer Pfatente a nlvlel pais (DINAPI). .
Estratega y Desarrolladora de Patente. Sistema y Metodos de Electrificacion en
Vehiculos.

Vanessa Ramirez. EV_-MOBILITY
Disefio y Programacion. MOVILIDAD ELECTRICA




Premios y Reconcimientos

Premios [
Verdes



Lo problemadtica

Las problematicas en el transporte con
motores a combustion

Baja rentabilidad.
Alta contaminacion.
'Alto costo de mantenimiento.

Alta contaminacion sonora.

Alto |mpacto negatlvo en la salud de las
personas .
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EV-MOBILITY S.A. con mds de 20 anos de experiencia en el
fransporte.

Nuestra solucion

v Alta rentabilidad.

v 0 emisiones contaminantes de CO2.

v Bajo costo de mantenimiento.

v Baja emision sonora.

v Impacto positivo en la salud de las persona.
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Tecnologia aplicada a la plataforma

Dimensionamiento de la plataforma

W =|Wsin8 + C,W cos 6 +7;-pSKaV2 + malV ()

 Motor
e Driver
« Sistema de refrigeracion
« Pack de baterias
« Cableado
e Controlador
O . Acelerador
[ sm———  Pantalla
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En la electrificacion de Buses 100% eléctricos, se incorporan los siguientes elementos:

Implementacion Mecanica:

Direccion Electronica.

Sistema de Freno aire.

Motor electrico y Driver.

Arguitectura de Sistema de Refrigeracion (Driver y Motor).
Baterias HVDC.

Arguitectura de BMS y Sistema de Refrigeracion (Bateria).
Aire Acondicionado eléctrico.

®
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Flectrificacion de Buses

Implementacion de Software: Programa de control 100% personalizable.

« Sistema de Control de aceleracion.
« Sistema de Freno Regenerativo.
« Sistema de Control de limitacion de Velocidad.

» Sistema de Control de Pre-Charge.

« Sistema de Control de Direccion Electronica.
« Sistema de Control de Freno convencional.

« Sistema de Control de Refrigeracion.
« Sistema de Seguridad al pasajero.

« Sistema de BMS.

« Sistema de Asistencia al Conductor.
« Portal de Acceso Remoto del Sistema General. @
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Radiador de aluminio
Electroventilador

8 sensores de temperatura
Agua + glicol

Mangueras

Bomba

Conexion can
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Monitoreo de las celdas de baterias

Balanceador Conexion Bluetooth

Time:2M37S

@ Balance

Balance Current:©. 200
Ave. Cell Volt.:3 . 998

Cells Voltage

Waiting

Bat. Volt.:95.

/ O

Diff Cell Volt.:o . 0065

01 3.991 @9 3.991 17 3.991
02 3.991 10 3.990 18 3.991
03 3.989 1Y 3.991 19 3.991
04 3.989 12 3.991 20 3.990
05 3.989 13 3.990 21 3.987
06 3.989 14 3.991 22 3.987
07 3.991 15 3.991 23
08 3.991° 16 24 3.988
Cells Wire Resistance
00 0.053 09 0.053 18 0.059
91 ©.0653 10 9.653 19 0.662
02 ©.054 11 0.055 20 ©.0659
03 ©.052 12 0.055 21 90.061
04 ©0.052 13 0.056 22 ©0.060
05 ©0.052 14 0.058 23 0.060
06 ©.053 15 ©.059 24 ©.063
07 ©.055 16 ©.060
08 ©.053 17 ©0.059
STATUS SETTINGS CONTROL

— Time:3M2S
«d SETALL
Cells Count: 24
Recognise Cell Volt: 1.000V
Trigger Diff Volt: ©.002V
Max Balance Current: 1.000A
Power Off Volt: 2.000V
ADC Vref: 3.003V
STATUS SETTINGS

A A A A A A

CONTROL

Desarrollo de software de control del bus
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Desarrollo del Software

Neuro procesador de frecuencia

*a Block Parameters: EEPROM Configuration

TV EEPROM Configuration (mask) (lnk)
Configure EEPROM section parameters.

Sort table by Unique ID, instead of Tree Path and Bem Name Minmum save period in seconds: 300

Static Parameters | Dynaenic Parameters | Syrfe | Memory Usage
Y Alow load 7! Allow save 4 Allow reset Delete parameter

TorgueMar CAN Pack ! Lengh Tt CANMesge

Rem Name Type SceM  SceN | Min Max  Defagit Value  Unity

Accelerator EnabieProt bockan 1 o 1 1 ° ( Wanually specified agnals 77 Gan bus channet
SRS i ) Message: Torquelnfobs) W Mailbox 0. 1

angle v ! 08

PedaFesSactorChange... uintls - 1 0 65535 : 3 -“‘ ,, TOFQUCMIHSWUS Standard 10 114 R Message 'Ype Extended

Peda¥FecFactorSantiCh. ymils « 1 0 65535
1 Accelerator\Acceleratorl Accele ungie -Ind Inf
2 Acceleraton Accelerator] A ri_Offse ungle « 1 ¥

e (]
5 g sy [ v.3 e TorqueMarStatus
4 AcceleratonAcceleratonr? Accelerator Offse sngle 4nd n D

6 BMS BatStateOfChargeStarts. it

CAN Pack

¥4 PowerFen * - Simulink
File Edt View Display Disgram Simulstion Analysic Code Tools Help

-8 @ W - EB-edO®OP = - e & -

MutRate > | Slow Counter

File Edit View Dusplay Diagram Simulstion Analysss  Code  Tools Help

WO E-@¢gOP » G- o
VB;rf.et‘rcn |

& |YaMiRate b
L8 ® | ’ajPowerFen

MATLAB Function

FixedStepDiscrete auto(VanableStepDiscrete)

Entrada digital.
Entrada analdgica.
Comunicacion can bus

Diseno exclusivo para dispositivos
de seguridad.

100% certificada.

La programacion se desarrolla en un
entorno de Simulink Matlab, mas
herramientas del Neuro.

Desarrollando una légica de control
de lazo cerrado donde se monitorea
en cada ciclo la comunicacion de
todos lo sensores de driver, motor
etc.

En caso de perdida de comunicacion
en los dispositivos se desarrollo un
alerta, entrando en modo de
proteccion.
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3 MFuncBlk - Simulink
File Ede View Dusplay Dagram  Simulation Analysis

Code

Tools

-8 i:{g'é'c@\i!}“‘/

NATLAS Functon

Desarrollo del Software

100% Desarrollado en Paraguay

« El software se desarrolla de
acuerdo a las necesidades,

o ) oo

4 " Tarwesson
. an
N Y orommaorfiate

| 2 O e | previamente analizadas.

e Cuenta con todos los niveles de
proteccion que un bus requiere.

 Prioridad a la seguridad y la
funcionalidad.

« Opciones a poder modificar el
software y a cambiar parametros de

control.
Help
i~» O~ &~
EV-MOBILITY
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Productos desarrollados por EV-MOBILITY S.A.

Conversion E-BIKECITY Conversion
Bus 100% Eléctrico Bicicleta Electrica Auto 100% Electrico
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Fabricacion y Ensamble de un Bus 100% Eléctrico

Unidad O km de 12 metros.

Aire acondicionado.

Rampa.

lluminacion led.

Camaras internas y externas de seguridad.
Freno regenerativo.

WIFI.

Monitorizacion en tiempo real de todo el sistema.
Pantalla tactil de 15 pulgadas.

Sistema de asistencia de seguridad al pasajero.
Parametros de temperatura de motor driver y
paterias.

Direccion electronica asistida.

~reno a aire.

Motor eléctrico de 250 KW.

Banco de baterias de 276 KW/H. @
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Sistema de Bioseguridad

Medicion de temperatura corporal Expendedor de liquido desinfectante = Marcacion de distanciamiento
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Producto final del Bus 100% Eléctrico Fabricado y Ensamblado en Paraguay
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E-BIKECITY =

70

E-BIKECITY







S-PRO
Rodado 29"




Las ciudades infeligentes,
necesitan soluciones infeligentes.
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Muchas gracias!

CEO José Carlos Ramirez

i evmovility@gmail.com @ +595 971236910

@ebikecitypy @evmobility

@ MOVILIDAD ELECTRICA

Fernando de la Mora
Asuncion Paraguay



